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比赛主题 

马的体态匀称，四肢较长，骨骼坚实，步态优美，能在不同地面环境下奔跑，且

运动速度快，负载能力强，越障能力好，能听从主人的指挥。因此从古至今，各种各

样的马术比赛一直受到人们的欢迎。 

以“马”作为仿生对象的“四足机器人”，无论是技术发展还是产业应用，已是

当今机器人领域最为成功的仿生机器人之一。第十八届全国大学生机器人大赛ROBOCON

赛场上首次出现了四足的机器马，在竞速、越障等方面体现出了别样的风景。  

2022年全国大学生机器人大赛ROBOCON组委会授权山东省大学生智能控制大赛组委

会举办全国大学生机器人大赛Robocon山东省赛。受新冠疫情影响，本次机器马术赛采

取线上直播评审的方法。  

机器马术赛考验的是机器马的设计和控制，鼓励独特、新颖的机器人设计与策略！

我们期待在赛场上见证未来工程师们制作的机器马的精彩表现！  

安全的重要性 

参赛队所设计机器马的安全性对于比赛的成功举办是最重要的事。在比赛检查、

比赛准备、比赛开始及比赛过程中，机器马的安全性应达到以下要求：  

1）参赛队应考虑到参赛队员的人身安全，也应考虑到涉及比赛的所有人在任何情

况下的安全问题。  

2）作为机器马的设计者，参赛队对其机器马的安全性负有责任。应保证机器马的

设计和制作不应对赛场场内造成损害。 

3）参赛队应以安全为主，机器马的安全性能必须是裸眼和摄像机都能看到的。在

视频检查和试运行过程中，参赛队必须能够展示所设计的机器马是否满足安全要求。 

4）参赛队必须在机器马上的可见位置安装急停按钮。急停按钮应装在容易触及的

地方。 

5）参赛队员在练习和比赛时应佩戴合适且合格的安全头盔、防护镜等。 

比赛规则 

机器马术赛在室内场馆举行，比赛形式为障碍赛。关于参赛队、机器马、比赛场

地、比赛过程、比赛规则、计分标准等分述如下：  
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1.参赛队 

1.1 每个学校的机器马术参赛队数量不限。但同一学校各参赛队设计的机器马在

结构、尺寸、外形等方面不得完全相同或高度相似。 

1.2 Robocon方案设计赛报名不与Robocon四足马术赛和智能控制大赛其他赛道叠

加。Robocon四足马术赛中两个赛道报名相互不冲突。每支参赛队最多由3名学生队员

和1名指导教师组成，但一位同学最多允许报名两个Robocon省赛赛道且同一队伍人员

均应属于同一所大学、学院或专科学校。每一位同学在同一赛道不得同时作为两个参

赛队的队员。 

1.3 每一个参赛队只允许有3名学生上场操作。另外允许3名协助志愿者和1个助理

裁判在准备区工作，把机器马从准备区搬到赛场。  

1.4参赛队员应以积极的心态面对和自主地处理在比赛中遇到的所有问题，自尊、

自重， 友善地对待和尊重队友、对手、志愿者、助理裁判员和所有为比赛付出辛劳的

人，努力把自己培养成为有健全人格和健康心理的人。  

2.机器马 

2.1 每支参赛队只能有1台机器马参加比赛。机器马可以是参赛学校上一年度参赛

后改进的机器马，也可以是本年度比赛新设计和制作的机器马。  

2.2 用于比赛的机器马必须由同一所大学/学院/专科学校的队员动手设计和制作，

禁止使用商品机器马（四足机器人）。组委会特别邀请的表演项目除外。 

2.3 机器马不得分裂为子单元或用软缆连接。 

2.4 机器马可以是手动遥控（包含半自动）、也可以是完全自动。手动遥控机器

马只能用无线遥控。操作手不得骑在机器马上。 

2.5 机器马的能源：  

2.5.1 参赛队应自备能源。且只能用电池或压缩空气或弹性力作为能源。 

2.5.2 机器马、控制盒及比赛过程中使用的其它装置的所有电池（或用电池

串联或并联构成的电源包）的标称电压不得超过48V。  

2.5.3 以压缩空气为能源的参赛队必须使用专用容器或原始状态的塑料瓶。

气压不得超过 600kPa。  

2.5.4 禁止使用被视为危险的任何能源。  
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2.6 机器马的尺寸、重量及结构：  

2.6.1 机器马不得超过长1000mm、宽800mm、高800mm。每条马腿接地的外接

圆直径不得大于100mm。  

2.6.2 机器马本体（含机载电池和遥控盒）的重量不得超过30kg。  

2.6.3 机器马不得采用履带、轮式、飞行的混合行走方式，只能采用腿式行

走机构。  

2.6.4 机器马必须有4条腿，每条腿的自由度数不得少于2个。  

2.7 机器马的运动：  

2.7.1 机器马行进时4条腿周期性地离地与着地，并可实现站立、行走、跳跃、

转弯、卧倒等基本动作。  

2.7.2 机器马站立时，两前蹄和两后蹄应基本对齐，机身重量均匀分布于4条

腿上。  

2.7.3 机器马通过迈腿实现前进、后退等运动，具体行走形式包括慢走、快

走、慢跑、快跑等。  

2.7.4 机器马通过腿部发力4腿离地跃起，有较长的悬空期，并可以在此期间

实现前向运动。  

2.7.5 机器马在行走过程中，通过四足的协调运动能实现运动方向的改变。 

3.比赛场地 

比赛场地视参赛队情况自由选择场地材料。场地为一块约6000mm×1000mm 的障碍

赛区。障碍赛区中设有1种由参赛队从2个赛道中自行选出的障碍。每种障碍设施前有

长度为1000mm×1000mm矩形的越障启动区。  

4.比赛的一般过程 

4.1 线上比赛方案  

4.1.1 受到新冠疫情影响，本次四足马术赛采取视频资料评审方案。参赛队

伍需设置四个机位录制参赛视频： 

壹、贰号机位展示赛道整体画面。机位建议为固定机位。 

叁号机位须在四足斜后方拍摄用以确认成绩。 

肆号机位须展示四足画面以及计时的秒表。在录制视频时，该秒表需



  5  
  

第六届山东省大学生智能控制大赛暨全国大学生机器人大赛ROBOCON山东省赛 | 四足马术赛规则 

 

要同步开启，比赛结束时同步关闭秒表。 

4.1.2 助理裁判发出开始比赛指令，选手立即启动机器人，开始比赛。助理

裁判开始计时，机器人不能先于开始指令启动，否则判为犯规，第一次犯规

给予警告，并重新开始比赛， 若第二次犯规，则记零分。在比赛进行中，未

经助理裁判允许，选手不得接触除机器人操作装置以外的任何部位，如有接

触，判为犯规，取消比赛资格； 

4.2 比赛开始 

4.2.1 机器马必须从启动区启动。机器马必须完全纳入启动区。  

4.2.2 所有队员必须站在场外。只有手动机器马的操作手可以进入场地但应

注意安全。  

4.2.3 机器马应按比赛项目的要求完成动作。 

4.2.4 比赛过程中，参赛队员不得与机器马接触。紧急情况下，得到助理裁

判允许后，一名参赛队员可以进入比赛场地按急停按钮。  

4.3 比赛结束  

4.3.1 每场比赛在场上机器马完成所有动作后或在比赛进行4分钟后结束，参

赛队可以申请提前结束比赛。  

4.3.2 如果出现局部并列，机器马重量轻的队在先。  

5.比赛任务 

5.1 在比赛开始后机器马可以立即开始完成越障任务。参赛队伍需在障碍前设置

启动区用以进行机器马的启动与重试。  

5.2 每种障碍前有矩形启动区，机器马准备越障前不得超越虚线所标明的矩形区

域。  

5.3跷跷板  

1）跷跷板是一块宽1000mm、长2400mm的多层板，纵向中线处有一有支架支撑

的转轴，多层板底部有保持平面形状的刚性框架。转轴中心线离地高度为260mm。

跷跷板不受力时的自然状态是靠近越障启动线的一端与地面接触。  

2）机器马必须从跷跷板场地的越障启动区内出发，踏上跷跷板，沿斜面上行。

机器马过中线后， 跷跷板改变倾斜方向，机器马沿斜面下行，直到四足均与地面

接触，通过跷跷板成功。 
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   跷跷板场地说明  

6．取消比赛资格 

如果某一参赛队在比赛中有以下行为，该队将被取消比赛资格： 

1）使用商品机器马（四足机器人）或明显雷同的机器马参赛并被举报；  

2）任何有悖公平竞争精神的行为； 

3）不服从助理裁判的指令或警告； 

7.确定获胜队及奖励 

7.1 首先，按扣除犯规罚分的越障得分对参赛队排名。 

7.2 在持平的情况下，用时间分破平。 

7.3 如果仍然持平，机器马重量轻的参赛队在前。 

8.其它 

8.1 本规则中所述场地、设施的尺寸、重量等，除非另有说明，误差为±5%。但

是，本规则所示 的机器马尺寸和重量是最大值，没有允许误差  

8.2 竞赛委员会将在官方交流群（252133678）上以“重要通知”的形式发布对本

规则的任何修订。  

8.3 关于主题与规则的问题，请各参赛队指派专人在上述官方交流群（252133678）

中提出。  

8.4 鼓励所有参赛队在规则允许的范围内以他们自己的方式装饰机器马，以反映 

各校的文化、审美和风格。所有机器马必须由学生队员自己设计和制作，不允许使用

现成的商品四足机器人。参赛队的机器马和服装应有本校的特色。  

8.5如果竞赛组委会需要，将要求各参赛队提交说明参赛机器马结构和运动的资料，

包括录像带。竞赛组委会将通过观看视频核实参赛的机器马是否符合规则。  
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9．大赛需提交材料 

9.1 参赛机器马的三维建模文件（文件格式为step），机器马的实拍图片至少3张，

规则中对机器马限制的尺寸的测量图片多张(体现尺寸)，图片以“.jpg”为统一格式，

分辨率2000*1000，单张图片大小不超过10M； 

9.2 比赛视频，团队自行组织录制，要求如下： 

9.2.1 壹、贰号机位展示赛道整体画面，机位建议为固定机位 

9.2.2 叁号机位须在四足斜后方拍摄用以确认成绩 

9.2.3 肆号机位须展示四足画面以及计时的秒表，在录制视频时，该秒表需

要同步开启，比赛结束时同步关闭秒表 

9.2.4, 视频以“MP4”为统一格式，分辨率为1920*1080 

9.3 视频名称以机位命名； 

9.4 以上资料发送到于2022年11月13日之前发至大赛邮箱：aicrobot@163.com； 

（文件命名格式：学校+赛道+队伍名称，统一发压缩包） 

 

 

 

注：本规则最终解释权归山东省大学生智能控制大赛组委会所有  

    

 

 

山东省大学生智能控制大赛组委会 

2022年11月2日 


